© TH Aschaffenburg
Studienverlaufsplan Mechatronik dual (Bachelor of Engineering)

__________________

__________________

: . Software- Steuerungs- und ( Studien- N ( Studien- A
Bachelorarbeit + Seminar Engineering Regelungstech. Il schwerpunkt — schwerpunkt
(15ECTS) (5ECTS) (5ECTS) (_ (GECTS) DAL )
. Allgemeinwissensch. | | Betriebs- Fachwissensch. (" Studien- ) ( studien- )
Praxismodul I Wahlpflichtmodule wirtschaftslehre Wahlpflichtmodule schwerpunkt — schwerpunkt
(10ECTS) (5ECTS) (5ECTS) (5ECTS) _ (GECTS) ) \_GEcTS) )
Digital- u. Mikro- Steuerungs- und Mechatronische :l Praktikum [ Praktikum E
Praxismodul Il Computertechnik Informatik Il Konstruktionslehre Regelungstech. | Systeme g Regel.-tech. 2 Mech. Syst. L e
(5 ECTS pro Semster) (5 ECTS) (5ECTS) (5ECTS) (5 ECTS) (5ECTS) j (25ECTS) (25ECTS) I
5 £
. ‘5
Technische Messtechnik ' Praktikum  Praktikum | &
Mathematik IlI Informatik | Mechanik I Antriebstechnik = und Sensorik = Antr.-tech. = Messtech. E
(5ECTS) (5ECTS) (5ECTS) (5ECTS) (5ECTS) . (25ECTS) (25ECTS)
Technisches Technische Grundlagen des Grundlagen der E Praktikum [l Prakt. Kon- B
Praxismodul | Mathematik Il Englisch Mechanik | Maschinenbaus Il Elektrotechnik II = Physik str.u. CAD [
(5 ECTS pro Semster) (5ECTS) (5ECTS) (ECTS) (ECTS) (5ECTS) g (25ECTS) (25ECTS) M=
_ i '8
% Vertiefung Mathe- Grundlagen des Grundlagen der y Praktikum Praktikum E %2
s3] Mathematik | Physik matik und Physik Maschinenbaus | Elektrotechnik | d Mat.-wiss. M GdM ' 2
= (5ECTS) (5ECTS) (5ECTS) (5ECTS) (5ECTS) g (25ECTS) (25ECTS) ik
D § 1
(p] N N ’
@ Mathe / Naturwissenschaften [} Maschinenbau Elektrotechnik [} Informatik Insgesamt konnen 210 ECTS erreicht werden.

8 Mechatronik Pflichtmodule (] Mechatronik Wahlmodule Mechatronik Praxis / Projekt (] Allgemeine Methoden / Kompetenzen



